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Do tohoto robotizovaného pracoviště jsem doplnil optické snímače. Ty nedovolí spuštění, pokud není kostička 

v zásobníku. Také nedovolí další chod programu, pokud je posuvný support a odkladové místo v druhém aktivním 

stavu pneumatického motoru M2 plné. Posuvný support snímá jedno čidlo. Prostor v druhém aktivním stavu M2 

snímá další čidlo. 


