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Popis: Tato maturitní práce se zabývá řízením pásového dopravníku programovatelným logickým obvodem (PLC). 
Dopravník je poháněn unipolárním krokovým motorem, který ovládá mikroprocesor Atmega8 a je jednou z 
nejdůležitějších součástí celé práce, protože zároveň umožňuje komunikaci s PLC přes sériovou linku. Cílem je 
především ověření obecných znalostí z elektrotechniky, stejně tak znalostí mikroprocesorové techniky a 
programování v jazyce C a nakonec, použití vývojového prostředí Mosaic a jazyka ST pro programování PLC. 
Dopravník obsahuje inkrementální snímač polohy, který umožňuje odměřování polohy. Signály ze snímače zpracovává 
PLC.   


