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1) Schéma zapojeni

+12/-12V

2) Seznam soucastek

1x Arduino UNO

3x Servo MG996R

2x Servo SG 90

1x I2C PWM driver

1x Step down DC/DC ménic
1x Mikrospinac

1x Rezistor 100 Q

3) 3D Navrh

4) Popis postupu

Robotické rameno obsahuje 5 servo motorQ, které jsou napajeny externim zdrojem. Zdroj
Ize pouZit az 40V a 3A ale doporuceny je 12V/2A z dlivodu velké zatéze. Na vystupu je
potreba nastavit napéti 5V. Vystup ménice je zapojen do PWM driveru, ktery slouzi

k regulaci servo motora. Mikrospina¢ pouZijeme jako startovaci tlacitko. Vse je ovladano
pres Arduino. Rameno je automatické slouzi k presunu predmétu z bodu A do bodu B podle
nastaveni v kodu.




