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SOC Hexapod (sestinohy robot)

odborna cinnost

Hexapod je typ robotického systému,

ktery ma Sest nohou. Nohy se skladaji z
vice ¢lanka, které jsou spojeny klouby, coz
mu umoznuje se pohybovat po narocném
terénu a jakkoliv se polohovat. Natoceni
kazdého kloubu se pocita pomoci inverzni
kinematiky, podle toho, kde se ma zrovna
nachazet koncovy bod nohy.
Tento robot ma celkem 18 serv. Je
pohanén mikropocitacem Raspberry Pi a
napajen z LiPo akumuldtoru. Ovladani je
zajisténo pomoci webového rozhrani, na
které je moiné se pripojit pres sit Wi-Fi,
kterou sam vysila.
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