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#include "NXCDefs.h" //vložení hlavičkového souboru

task main() //hlavní funkce

{

while(true) //nekonečná smyčka

 {

//jizda bet regulace

//s brzdou

TextOut(1, LCD_LINE3, "Bez regulace", true);

TextOut(1, LCD_LINE5, "Brzda");

OnFwd (OUT_BC, 60);

Wait(1000);

Off (OUT_BC); //elektronická brzda

Wait(1000);

//jizda s regulaci napeti

//bez brzdy

TextOut(1, LCD_LINE3, "Regulace napeti", true);

TextOut(1, LCD_LINE5, "Bez brzdy");

OnFwdReg (OUT_BC, 60, OUT_REGMODE_SPEED);

Wait(1000);

Coast (OUT_BC); //pozvolné zastavení

Wait(1000);

//jizda s regulaci otacek

//bez brzdy

TextOut(1, LCD_LINE3, "Regulace otacek", true);

TextOut(1, LCD_LINE5, "Bez brzdy");

OnFwdReg (OUT_BC, 60, OUT_REGMODE_SYNC);

Wait(1000);

Coast (OUT_BC); //pozvolné zastavení

Wait(1000);

 }

} //konec programu

