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Aktualni stav:

V soucasné dobé se projekt nachazi v beta verzi, ve které je vozidlo funkéni

a schopné digitdlniho ovladani. Pfestoze momentalné vypada spise jako

RC auticko, jeho zakladni funkce jsou implementovany a pfipraveny

k dalSimu rozvoji.

Pouzité technologie:

PFi vyvoji vozidla byla pouZita platforma Arduino Mini a dalsi komponenty,
které umoznuiji digitdIni ovladani a modifikaci vozidla. Kéd pro ovladani vozidla
byl napsan v prostifedi Arduino IDE, coz umoznuje jednoduchou Upravu a ladéni
funkcionality vozidla.

Vyuziti:

Multifunkéni vozidlo prinasi potencial revolu¢nich zmén v oblasti prizkumu,
monitorovani a zachrannych operaci. Diky své flexibilité a modularnimu
designu muizZe byt rychle adaptovano na rlizné ukoly a prostiedi. Ocekava se,
Ze vozidlo prinese zvyseni efektivity a bezpecnosti pfi provadéni rliznych kol
pro armdadu a zachranné slozky.
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