STREDNI

Navrh a realizace Sestinohého robota felmrod
7).

SKOLA

PISEK

ya -

(hexapoda) na dalkové ovladani

Popis: Roboticky hexapod fizeny
pomoci mikropo¢itace
Raspberry Pi 4B.

Je schopny chiize v jakémbkoliv
sméru nezdvisle na natoceni
a otaceni kolem své osy

na misté i pfi chlzi.

Ovladani je zajisténo
webovou aplikaci, ktera je
hostovana na vlatni

siti Wi-Fi.
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