Elektrotechnika v praxi - Chytry parkovaci systém {CJ

Tato prace se vénuje ndvrhu a realizaci chytrého
parkovaciho systému. Detekce vozidel probiha pomoci
infracervenych senzor(, které zaznamenavaji jejich
prijezd. Na zakladé téchto informaci mikrokontroler
arduino uno vyhodnocuje aktualni stav. Na zakladé
téchto informaci fidi servomotory predstavujici zavory
a pomoci impulst ovlada logickou ¢ast prace. Hlavnim
prvkem logické casti je ¢itac 74LS192. Tento obvod
zobrazuje aktualni pocdet obsazenych mist na
sedmisegmentovém displeji. Druhy informacni panel
v podobé LCD displeje je pfipojen pFfimo na
mikrokontroler a zobrazuje informaci pro vozidla:
volno/obsazeno. Soudasti této prace je také
realizovany stabilizovany zdroj pro napajeni samotnych
servomotorl. Hlavni cast stabilizovaného zdroje je
v podobé linedrniho regulatoru 7805.
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