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Auto je ovladano pomoci aplikace DABBLE

[ EsP32 DEV KIT v1 ZII04
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12V Power for Motor
GND
5V Output

ENA - Motor A Sp

Popis: Jedna se o ¢tyrkolovy mobilni roboticky podvozek s diferencidlnim fizenim. Podvozek je
vyroben pomoci 3D tisku a nese Ctyri DC prevodové motory typu TT s plastovou prevodovkou,
kazdy pohani jedno plastové kolo.

Pohon motoru je fizen pfes modul L298N, coz je dvoukandlovy H-mUstek. H-mlstek umozZiuje
ridit smér otaceni motoru zménou polarity napéti na jeho svorkach (dopredu/dozadu) a také
regulovat rychlost pomoci PWM signadlu.

’

Ridici jednotkou je ESP32 Devkit, ktery zajistuje generovani fidicich signald pro H-mistek a mize
zaroven poskytovat bezdratovou komunikaci (Wifi/Bluethooth). Zapojeni obsahuje napajeci
konektor pro akumulator, fidici signaly pro motory a zakladni distribucni kabelaz.




